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RESI-T4-xx Raspberry Pi4© basierte LINUX Controller mit KNX Schnittstelle und seriellen Schnittstellen
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RESI Informatik & Automation GmbH
Altenmarkt 29, A-8551 Wies

www.RESI.cc

D basierte LINUX Controller mit CAN 2.0B und KNX Schnittstellen und seriellen Schnittstellen
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RESI-T4-xx Raspberry Pi4© basierte LINUX Controller mit CAN 2.0B und seriellen Schnittstellen

RESI-T4-xx Raspberry Pi4© basierte LINUX Controller mit seriellen Schnittstellen
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RESI-T4-xx Raspberry Pi4© basierte LINUX Controller mit CAN 2.0B+CAN FD und seriellen Schnittstellen
XT4| X |P4B| X 2 32 2 1 X 1 13 JAC 11212 X T4-29
XT4| X |PM4B| X 2 32 2 1 X 1 13 JAC 11212 3 X X X X T4-30
XT4| X |PM4B| X 2 32 2 1 X 1 13 JAC 1T 12121112 X X X X T4-31
XT4| X |P4B| X 2 32 2 1 X 1 |3 JAC 112121211 X X X X T4-32
XT4| X |PM4B] X 2 32 2 1 X 1 13 JAC 112213 X X X X T4-33
XT4| X |PM4B| X 4 | 32 2 1 X 1 |3 JAC 11212 X T4-29
XT4| X |PM4B| X 4 ] 32 2 1 X 1 13 JAC 11212 3 X X X X T4-30
XT4| X |P4B X 4 32 2 1 X 1 3 |AC 1 2121112 X X X X T4-31
XT4| X |PM4B| X 4 | 32 2 1 X 1 |3 JAC 1 1221211 X X X X T4-32
XT4| X |PM4B] X 4 ] 32 2 1 X 1 13 JAC 112213 X X X X T4-33
XT4| X |PM4B| X 8 32 2 1 X 1 13 JAC 11212 X T4-29
XT4| X |PM4B| X 8 32 2 1 X 1 13 JAC 11212 3 X X X X T4-30
XT4| X |P4B X 8 32 2 1 X 1 3 |AC 1 2121112 X X X X T4-31
XT4| X |PM4B| X 8 32 2 1 X 1 |3 JAC 11221211 X X X X T4-32
XT4| X |PI4B| X 8 32 2 1 X 1 | 3 [AC 1 ]2[213 X X X X T4-33
RESI-T4-xx Raspberry Pi4© basierte LINUX Controller mit CAN 2.0B+CAN FD und KNX Schnittstellen und seriellen Schnittstellen
XT4| X |P4B| X 2 32 2 1 X 1 |3 ]BC 11212 211 X X X X T4-34
XT4| X |PM4B| X 2 32 2 1 X 1 |3 ]BC T 22 1[1]1 X X X X T4-35
XT4| X |P4B X 2 32 2 1 X 1 3 |BC 1 2122 1 X X X X T4-36
XT4| X |PM4B| X 4 ] 32 2 1 X 1 |3 ]BC 11212 211 X X X X T4-34
XT4| X |P4B X 4 32 2 1 X 1 3 |BC 1 212111101 X X X X T4-35
XT4| X |P4B] X 4 ] 32 2 1 X 1 |3 ]BC 112212 1 X X X X T4-36
XT4| X |P4B| X 8 32 2 1 X 1 |3 ]BC 11212 211 X X X X T4-34
XT4| X |PM4B| X 8 32 2 1 X 1 |3 ]BC 1T 22 1[1]1 X X X X T4-35
XT4| X |P4B X 8 32 2 1 X 1 3 |BC 1 21212 1 X X X X T4-36

A Alle seriellen Schnittstellen werden tiber USB mit Standard-UARTs dev/ttyACMx verbunden
Ein spezieller UART dev/ttyACMx wird fir die interne Kommunikation mit dem ARM-Coprozessor verwendet
B KNX-Schnittstelle kann als normales UART dev/ttyACMx verwendet werden, z.B. mit KNXD
Alle tbrigen seriellen Schnittstellen werden tber USB mit Standard-UARTs dev/ttyACMx verbunden
Ein spezieller UART dev/ttyACMx wird fur die interne Kommunikation mit dem ARM-Coprozessor verwendet
C Die CAN-Schnittstelle ist direkt tber 10-Ports mit dem Raspberry-Controller verbunden
XT2 XT2: 35x110x60mm
XT4 XT4: 72x110x62mm
XTS5 XT5: 87.8x110x62mm
XT8 XT8: 143x110x62mm
XT12 XT12: 213x110x62mm

Dieses Produkt ist normalerweise auf Lager oder innerhalb von 1-3 Wochen verfugbar

Dieses Produkt ist fast lieferbar, derzeit benotigen wir 1-2 Monate fir die Herstellung

Entschuldigung, aber wir konnen dieses Produkt aufgrund der Bauteilkrise nicht innerhalb der nachsten 3-4 Monate herstellen und liefern

Raspberry Pi ist eine Marke der Raspberry Pi Foundation. Weitere Informationen unter www.raspberrypi.org

Giltig ab 01.01.2025, Technische Anderungen im Rahmen von Produkiverbesserungen sowie Fehler und Irtimer vorbehalten.
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